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Introduktion

Automatisk registrering af graesningstid og grasoptag vil kunne bidrage til
fastholdelse og udvidelse af afgraesning som del af det moderne kvagbrug i
fremtiden. Styring af indtag af fodermeengder hos graessende keer i marken er
imidlertid praeget af sken og dermed manglende praecision. At styre optag af foder og
finde balancen mellem afgraesset graes og tilskudsfoder vil kunne forbedre
produktionen og dermed gkonomien. Ved landmanden, hvor meget af foderrationen
keerne selv har hentet, kan kraftfoder og tilskudsfoder doseres bedre. Det vil kunne
spare en del af foderomkostningerne, og ikke mindst forhgje frisk-graesandelen af
foderrationen.

For at kunne estimere optag af grees ved afgreesning skal vi kunne registrere
graesningstid, antal af bid og greesmeengde per bid. Information om graessets
foderveerdi er en betingelse for udregningen. Ideen er, at alle disse registreringer
automatisk overferes til et computersoftware, der oversetter data til optaget graes per
dag per ko. Disse data kan sd hentes ind til foderplanlagningsprogrammer til
udregning af @vrigt foder.

Grasningstid

Til automatisk registrering af koens graesningstid er accelerometerteknologien brugt,
bade med to og tre dimensioner. Accelerometerdata kan enten downloades ved teet
kontakt, for eksempel nar koen kommer ind i stalden, eller ved at bruge et tridlest
netveerkssystem, der stdr i kontakt med en basisstation, der registrerer keernes
aktivitet 1 nutid, mens de er i marken. Ved at hange sensorerne pa koens hals
(halsbidnd) kan det maéles, om koens hoved er oppe eller nede, samt hovedets
bevaegelser. De forste valideringer viste, at en simpel teerskel som -40° hovedvinkel
allerede forklarede 80 % af greesningstiden. En kombination med koens bevaegelse
fremad gav ikke de store forbedringer, men kombinationen med koens andre smi
hovedbevaegelser, der opstar nar grasset rives af, forbedrer resultatet.
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Fig. 1. Beregnet vinkel og udsving i tre dimensioner, mélt pd en ko og downloaded sidst pa dagen.
Y-dimensionen angiver koens hovedvinkel.
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Fig. 2. Malinger af koens hovedbevegelser i 2 dimensioner malt med tridlest netvaerk (everst i
figuren) sammenlignet med manuelle observationer af koens adfaerd (GR = graesser; LY = ligger; OT =
andet). Not Available (NA) angiver den procentdel af mélingerne, som ikke blev modtaget.

Bidefrekvens

Neeste trin er at méle bidefrekvens. Udstyr, som er brugt i forskningssammenhang
baseret pd lyd, er for kostbart, og man har svert ved at skelne mellem bid og
tyggebeveegelser. Derfor er forsegt at méle bid med accelerometer. Desvaerre kunne
der ikke findes sammenhaeng med vinkler eller amplituder af accelerometermélinger
og manuelle bideregistreringer (Fig. 3), da mélefrekvensen har vzret for lav (1 Hz).
Ved opgerelsen viste det sig, at der var sammenhaeng mellem graeshejde og
bidefrekvens (Tab. 1). Denne oplysning kunne indirekte give adgang til
bidefrekvensen, dog ikke pa ko-individ basis, hvilket ogsa er vigtigt (Tab. 1).

Tabel 1. Manuelle bid; tellinger fra efteriret 2010
storfold skiftefold ko-effekt hgjde effekt
Greeshgjde (cm) 11 16
Bidfrekvens (bid min™) 58 47 P< 0.001 P<o0.01
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Fig. 3. Bid per sek. (stiplede lodrette linjer) og to bid per sek. (faste lodrette linjer) samt
accelerometermélinger i tre dimensioner samt beregning af vinkler for en ko.

Grasoptag

For at kunne modellere det individuelle graesoptag ud fra greesningstid , bidefrekvens
og greeskvalitet var det nedvendigt at estimere, hvor meget graes keerne i de
forskellige forsegsopsatninger indtog.

Der findes mange metoder til beregning af foderoptagelser, hvor energibalance er den
mest tilgeengelige og markeropgerelser ogsa bruges (alkan, C13, TiO,). I forhold til
energibalance estimering af greesoptag var sammenhang mellem afgrasningstid og
optag kun svag (maks. corr. 0.56 ved P<0.05). Ligeledes var korrelation mellem
bidefrekvens og graesoptag svag (0.51 ved P<0.05). Naeste trin i modelleringsarbejdet
er at indfere bade greesningstid og bidefrekvens samt graeskvalitet. Det forventes, at
estimeringen af graesindtag dermed bliver vaesentlig forbedret.

Konklusion

Den i dag tilgeengelige teknik gor det muligt at skaffe automatiske oplysninger om
kvaegets adfeerd pad marken pd kommercielt basis: Hvor lang tid har dyrene graesset,
og hvor intensivt. Efter at have indfert denne oplysning i bedriftens
managementprogram vil landmanden kunne fa et bud pé greesindtag og pi foderplan
til tilskudsfoder og kraftfoder eller anbefaling om at udvide afgraesningen. Disse
oplysninger vil samtidig kunne indgd i en samlet ko-individ profil, der kan varsle
unormal adfeerd.
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